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Vorausschauzeit

engl. prediction time

auch Antizipationszeit oder Prädikationszeit genannt.
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Funktion
Sogenannte Fahrermodelle, d.h. softwaretechnische Nachbildungen eines realen Fahrers in einer
Simulationsumgebung sind in Prinzip als Regelkreise darstellbar. Um dessen Regler mit fundierten
Eingabedaten zu füttern, verwendet man u.a. den Eingabeparameter der Vorausschauzeit TP.
Diese liegt mehr oder weniger geschwindigkeitsunabhängig bei etwa ~ 1 s[1][2] bzw. bei "ca. 1 bis 2
Sekunden vor dem Fahrzeug "[2] (S. 46).

Definition
[math]\displaystyle{ T_P = \frac {d_p}{v} }[/math]
mit

dp = Vorausschaudistanz (d.h. der Fahrer schaut auf diesen Punkt vor dem Fahrzeug;
Entfernung zwischen dem Fahrer und diesem Sichtpunkt auf dem Sollbahnkurs)
v = Fahrzeuggeschwindigkeit

Wenn also TP unabhängig von der Geschwindigkeit sein soll, so muss dp sich proportional mit der
Geschwindigkeit verändern. Der Fahrer schaut demnach bei höheren Geschwindigkeiten auf einen
weiter entfernten Sichtpunkt. Dies ist auch durch Blickanalysen nachgewiesen.
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